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Vseobecné bezpeénostni pokyny | CAN-Viewer

1 VSeobecné bezpeénostni pokyny

S CAN-Viewer smi pracovat pouze zaskoleny a
kvalifikovany odborny personal.

Postupujte bezpodmineéné zadani a instrukci vyrobce
vozidla.

Dodrzujte pfedpisy BOZP podniku a narodni predpisy.

Pracovisté musi byt suché, dostate¢né osvétlené a
vétrané.

Pfevodovka musi byt zafazena do polohy "neutralu" a
ruéni brzda zatazena. P¥i pracich na brzdové soustavé
musi byt vozidlo navic zajisténo proti rozjeti.

PouZiveijte, pokud je to nutné, vhodny ochranny odév.

WABCO 3



CAN-Viewer | Uvod

2 Uvod

21 CAN-Viewer

CAN Viewer umoznuje jednoduchym zplGsobem nacist
CAN zpravy z libovolné sbérnice CAN, pfevést je do
textové podoby a nasledné ulozit To v8e b&hem
provozu a bez sloZité méfici techniky

Hlavni oblast pouziti CAN-Vieweru je sledovani toku
zprav sbérnice CAN EBS na rozhrani pfivésu.

| Zviditelnénim komunikace mezi motorovym a

= pfipojnym vozidlem Ize zkontrolovat funkci vymény
dat, coz patfi k povinnostem pfi uvedeni vozidla do
provozu.

2.2 Sbérnice CAN

Controller Area Network (CAN) Bus

U sbérnice CAN se jedna o asynchronni (Casové
posunuty) sériovy sbérnicovy systém, ktery vyvinula v
roce 1983 firma Bosh pro propojeni fidicich jednotek v
automobilu. V roce 1985 jej pfestavila spole¢né s

firmou Intel-u¢elem byla redukce kabelovych svazkui a
tim i hmotnosti. [Zdroj: www.wikipedia.de - Die freie
Enzyklopadie (03/2006)]

Misto pouziti samostatného elektrického obvodu pro
kazdy prenaseny signal vychazi "sbérnice CAN" z
komunikacni platformy, ktera zaji§"uje pfedavani zprav
mezi jednotlivymi pfistroji.

Z praktického hlediska si to Ize pfedstavit nasledovné:
Béhem zapnuti zpétného osvétleni pomoci pfivedeni
proudu kabelem ke zpétnému svétlu pfebira
sbérnicovy systém uz jen hlaSeni: Pfepinac€ svétel u
zpétného osvétleni: zapnout!”.

Kvali pfevodu vSech Fidicich signal( do zprav je
potfebna "vysSi inteligence" propojenych pfistroju,
vysledkem pak je, Ze velké mnoZstvi Fidicich jednotek
si mize témér ve stejny okamzik vyménovat informace
pres mensi pocet kabelovych vedeni U systém( jako
napf. je mozné vymeénovat také mnohem komplexnég;jsi
informace (napf. aktualni opotifebeni brzdového
obloZeni nebo jednotlivé rychlosti kol v pfipadé
regulace ABS, apod.)

4 WABCO



Uzivatelské rozhrani programu

CAN-Viewer

3
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Uzivatelské rozhrani programu

menu

Dostupné
konfigurace

Menu -
Tlacitka —p

Casova znacka zpravy CAN

Identifikator zpravy CAN

u Vi
BN IR
Rhgursionen: Teitmacke [ms] |Identifier

227311 EBSIL
227341 EBzn
Vehicle Apgbcabon Laver 9.1\ |227341 EBS11
e 27311 EBS1L
- =l | PLEPY ERs11
IS0 11992.2: 2nd ed. 2003 27341 EBS1L
‘Road Itoicharge of dgtdl | 127311 EBE11
kot on eleclival connections 27341 EB31L
batwesn 227341 EBS11
227392 EBB12
227342 £Bo12
227342 EBS1Z
227392 EBB12
227342 EBS1Z
227343 RGEIL
2273483 RGE11
227343 RGE11
227313 RGELL
wABco 2273483 RGE11
® 2007 WABCD All ights ressived 227343 RGE11
WABCD Vekacle Conlicd Sysbems 227343 RGE1L
2273483 RGE11

|Borschartsinhalt

(Truck)
{Truck)
{Teuck)
(Truck)
[Trusk]
{Teuck)
(Truck)
[Truck)
{Teuck)
{Trusie)
[Truck]
(Truck)
{Trusie)
{Truck)
(Truck)
{Truck)
{Truck)
(Truck)
{Truck)
{Truck)
(Truck)
{Truck)

Vehicle ABS: passive, buc inscalled
Vehicle Tetarder control:
ASR brake control:
ASR engine control: passive, but installed
Brake light switch: switch an

passive

passive, but installed

Toving vr towed vehicle
0.00

Vehicle type:
Service brake demand walue [kPa):
Park brake demand value [4]: 0.00
-125.00
pasaive

Revarder demand value [%]:
Vehiele recarder control:
Two electrical circuits brake demand value: One available
ABS off-road regquest: svitch off

Preumabie contral line:
Foad curvature: -250.00
Ride height requesc: Normal level 2
Level change request,

uibhouE pRrumARis contral line

front axle: Vehicle body up [IifEing

Level change request, rear axle: Vehicle body down {loweri.
Traction help request: No cracction help requesc

Lift axle 1 position request: down / tag axle laden
down / vag axle laden
Unlock steering axle

Ramp Level 1 v

Lift axle I position regquest:
Steering axle locking requeat:
RAmp level request:

Nactena
Konfigurace

| Zpravy CAN

_<——=1 Vyrovnavaci

Hoix

Text napovédy k polozce menu

(pokud je k dispozici)

125Kk (Ext, ID)

pamé
pro pfijem

v textové podobé

Obr. 1

Uzivatelské rozhrani programu se zobrazenim aktualnich zprav CAN

Stav paméti
pfi

ukladani
zprav CAN

M Viewer (de) V1.10 246 301 5850

Detsi [urktion Anzeigs Optionen e

150 19923, 2nd ed. 2003

Foad veheches - Interchange of dgtal
indomation othes than hrakes and
nrning geal

\WAEBCO

D ANTWABCD Al nghts reserved
WARCD Vehicls Control Systams

- -

« | o Hast [} k
lb _|_||::\ | | |m|= | [Er|
Verighae Konfipurationen: Zeicmacke [mo) |Idencizier |Botachatrainnalc |
16174 EDT11 (Truck] 0D 11 00 00 00 00 0D 00
ECAS SAEJ1939 ITeuck)
16135 EBS1Z (Truck) 00 12 00 00 00 00 00 00
Wehicls Apphcation Layer J1333-71 16136 RGE11 (Truck) 11 00 00 00 00 0000 o0
femcoming ECAS CANZ) 16137 EBSZ1 (Trmilec) 00 21 00 00 00 00 00 0O -
16138 EBSZZ [Trailer] 00 22 00 0O 00 0O 00 OO
16139 ED323 (Trailer) 0D 23 00 00 00 00 00 0D
et el e 16140 RGEZ1 (Trailer] 21 00 00 00 00 00 00 OO
riommabon on electncal connechons 16141 RGEZZ (Trailler) 22 00 00 00 00 o0 00 oo
batvwten towing aed towed viahiclas (4 5599 RGEZ3 (Trailes) 23 EO 25 00 00 00 00 00

| I

| Zpravy CAN
jako hodnota

Hex | 125kbi (Ext. ID)

Obr. 2

CAN-Viewer v rezimu nahravani

WABCO
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CAN-Viewer | Uzivatelské rozhrani programu

Tlacitko

Menu/polozka menu
Sprava souboru
Otevrit

Ulozit
Ukongit

Funkce
Spustit pfijem CAN

Zaznam dat CAN
Stop
Vyhledavani zprav CAN

Zobrazeni

Decimalni a hexadecimalni
zobrazeni

| Hexadecimalni soustava

= ma jako zaklad Cislo 16.
(naSe decimalni soustava
pak &islo 10) Ciselné
hodnoty se udavaji s
Cislicemi 0 az 9 a velkymi
pismeny A az F.

Zobrazeni dat CAN

Popis

Otevreni a nacteni konfiguraéniho souboru

UloZeni aktualnich nastaveni do konfiguraéniho souboru

Ukonc&eni programu a spojeni CAN

Spusténi pfijmu a zobrazeni zprav CAN

Zaznamenani zprav CAN do protokolu

Zastaveni zaznamu a ulozeni do souboru

Vyhledavani a zobrazeni v8ech zprav CAN z libovolné sbérnice CAN

PFfepinani zobrazeni protokolu mezi decimalnimi a hexadecimalni
hodnotami

Neaktivovano:
Hexadecimalni zobrazeni

Aktivovano:
Decimalni zobrazeni

Tato funkce se ignoruje, kdyz se data CAN zobrazuji v textové
= podobé (viz polozka menu "Zobrazeni dat CAN").
Pfepinani zobrazeni mezi daty CAN jako Ciselna hodnota nebo jako
text

Neaktivovano:
Zobrazeni dat CAN jako €iselné hodnoty

Aktivovano:
Zobrazeni dat CAN v textové podobé

Textova podoba hodnot se mlize zobrazit jen tehdy, kdyz jsou
= hodnoty popsany v konfiguraénim souboru.

WABCO



Uzivatelské rozhrani programu CAN-Viewer

Menu/polozka menu
Moznosti
Konfigurace CAN...

Konfigurace identifikatoru ...

Nastaveni...

Napovéda

Info o...

Popis

Nastaveni parametr( sbérnice CAN (viz kapitola 4.5. Zobrazeni jedné
nebo vice urcitych zprav CAN)

Nastaveni filtru zprav CAN (viz kapitola 4.6 Filtrovani zobrazenych
zprav CAN (konfigurace identifikatoru))

PFizplsobeni v§eobecnych nastaveni programu jako napf. rozhrani,
ukladani souboru, ... (viz kapitola 5.1 Programova nastaveni)

Otevfeni informace o programu (napf. verze, sériové €islo, ...)

WABCO 7



4 CAN-Viewer | Aplikace

4 Aplikace

4.1 Pripojeni k vozidlu pres zasuvku
ISO 7638 (7-pinu)

-y B
Obr. 3 Kabelové pfipojeni pfes ISO 7638

Potfebné komponenty:

» Diagnosticky interface s obj.¢. 446 301 022 O oder
446 301 030 0 od verze 1.20 (nebo alternativné
diagnosticky interface 446 301 000 O s obj.c.

446 301 021 0 spolu s konvertorem CAN
446 300 470 0)

e 446 300 360 0 CAN diagnosticky adaptér

e 446 300 458 0 CAN-Viewer propojovaci kabel pro
ISO 7638

Podminkou nasledujiciho navodu je bezchybné
= kabelové spojeni s vozidlem.

4.2 Pripojeni k vozidlu pres zasuvku
ISO 12098 (15-pinu)

=

Obr. 4 Kabelové pfipojeni pfes ISO 12098

Potfebné komponenty:

» Diagnosticky interface s obj.¢. 446 301 022 0 nebo
446 301 030 0 od verze 1.20 (nebo alternativné
diagnosticky interface 446 301 000 O s obj.C.

446 301 021 0 spolu s konvertoremCAN
446 300 470 0)

* 446 300 459 0 CAN-Viewer propojovaci kabel pro
ISO 12098

Podminkou nasledujiciho navodu je bezchybné
= kabelové spojeni s vozidlem.

8 WABCO



Aplikace

CAN-Viewer

4.3 Instalace a aktivace softwaru

— Zasuite USB flash disk do zasuvky USB na
pocitaci.

— Pro instalaci softwaru na pocitadi, spus”te soubor
SETUP.EXE v hlavni slozce USB flashdisku.

— Postupuijte podle instrukci pro instalaci na
monitoru.

Po Uspésné instalaci musite software aktivovat;
prednostné doporu€ujeme provést aktivaci online

Aktivace je propojeni softwaru s hardwarem pocitace.
Pouzivani softwaru je omezeno na jeden pocita¢ na
kazdou ziskanou licenci.

WABCO vam poskytuje podle licenénich podminek po
dobu 10 dnu pouzivani softwaru bez aktivace.

| V pfipadé otazek Vam pomuze internetova stranka
= WABCO www.wabco-auto.com nebo také Vas
partner WABCO.

4.4 Zobrazeni zprav na rozhrani
motorové - pripojné vozidlo
(ISO 11992-2 nebo 11992-3)

Pokud CAN-Viewer pravé aktivné pfijima zpravy
CAN, postupujte nasledovné:
— Kliknéte na tlacitko pro ukonc&eni rezimu
STOP prijmu.
— Kliknutim na pfisludné tlacitko vyberte ze
seznamu Available Configuration

(Dostupné konfigurace) pozadovanou
normu ISO.

CAN-Viewer spusti automaticky pfijem zprav CAN.

. — Kliknéte natlacitko, kdyz chcete prepnout
Tt aktudlni zobrazeni dat CAN do textové
podoby.

Pokud chcete vidét jen nékteré zpravy CAN, mizete
je vyfiltrovat (viz kapitola 4.6. Filtrovani zobrazenych
zprav CAN (konfigurace identifikatoru).

Rozsah a obsah zprav CAN odpovida vybranému
= |SO. Presné informace jsou uvedené v pfislusné
normé ISO.

WABCO 9



4 CAN-Viewer | Aplikace

4.5 Zobrazenizprav zlibovolné sbérnice
CAN

Pokud CAN-Viewer pravé aktivné pfijima zpravy
CAN, postupujte nasledovné:

o — Kliknéte na tlacitko pro ukonc€eni tohoto
STOP [ rezimu.

— Kliknéte na tlagitko pro otevfeni dialogu
q konfigurace CAN.

— V dialogu zvolte pfisluSnou Baudrate (Pfenosovou
rychlost) a Identifier (Identifikator) pro
pozadovanou sbérnici.

— Pro ukongeni dialogu kliknéte na OK,.
CAN-Viewer spusti automaticky pfijem zprav CAN.

Textovou podobu hodnot nelze zobrazit, protoze
= neni k dispozici potfebny popis pro rozkédovani
dat CAN.

4.6 Zobrazeni jedné nebo vice urcitych
zprav CAN

Pokud CAN-Viewer pravé aktivné pfijima zpravy
CAN, postupujte nasledovné:
o [ — Kliknéte na tlaCitko pro ukonc¢eni rezimu
STOP

pfijmu.

— Kliknéte na tlagitko pro otevieni dialogu
q konfigurace CAN (viz obr. 5) .

.~ CAN configuration

CAN Bus
Baudrate Identifier
f* 125 kBt (" Standard |dentifier [11 Bit]
™ 250 kBit + Extended Identifier 29 Bit)
(" 500 kBit

Obr. 5 Dialog konfigurace CAN

— V dialogu zvolte pfisluSnou Baudrate
(Pfenosovou rychlost) a Identifier
(Identifikator) pro pozadovanou sbérnici.

— Pro ukonc€eni dialogu kliknéte na OK,.
o — Kliknéte na tlacitko pro otevieni dialogu

filtru zprav CAN.

Protoze jesté neni znamy resp. definovany zadny
identifikator, postupujte nasledovné:

— Pro definici nového identifikatoru kliknéte
na tlacitko (New) Novy.

A2 Edit Identifier:

Identifier: fOCEIZ’CBZDh

Name:

Obr. 6 Dialog pro zpracovani identifikatoru

— V tomto dialogu zadejte ID a libovolny
nazev (viz obr. 6).

— Pro ukonceni dialogu kliknéte na OK.

Tento postup muzZete opakovat pro vSechny
poZadované zpravy CAN.

— Pro ukonc&eni dialogu konfigurace
identifikatoru kliknéte opét na OK.

> — Pro spusténi pfijmu kliknéte na tlaCitko.

o

Textovou podobu hodnot nelze zobrazit, protoze
= neni ulozeno potfebné zakddovani dat CAN.

10 WABCO



Aplikace | CAN-Viewer 4

4.7 Filtrovani zobrazenych zprav CAN
(konfigurace identifikatoru)

Pokud CAN-Viewer pravé aktivné pfijima zpravy
CAN, postupujte nasledovné:

m — Kliknéte na tlacitko pro ukonceni rezimu
STOP prijmu.

- — Kliknéte na tlagitko pro otevfeni dialogu
filtru zprav CAN.

— Oznadte v hornim seznamu
(IDENTIFIER) pozadované identifikatory
(zaskrtnutim pfislusnych poli¢ek).

— Oznacte ve spodnim seznamu
(PARAMETER) pozadované parametry
(zaSkrtnutim pfislusnych policek).

— Pro ukonc&eni dialogu kliknéte na OK.

V okné programu se zobrazi uz jen poZzadované
zpravy CAN.

= Seznam v$ech existujicich
dentifikator(

~

g “8eznam vSech existujicich parametr(

b ‘pro oznaceny identifikator

R .
Obr. 7 Dialog pro filtrovani zprav CAN (konfigurace

identifikatoru)

4.8 Vytvoreni/ adaptace identifikatoru

Pokud CAN-Viewer pravé aktivné pfijima zpravy
CAN, postupujte nasledovné:

— Kliknéte na tlacitko pro ukon&eni rezimu

B primu.
- — Kliknéte na tlacitko pro otevieni dialogu
filtru zprav CAN.

— Pokud jesté neni k dispozici zadny
identifikator, kliknéte na tlacgitko New
(Novy).

— Pro zménu identifikatoru jej nejdfive
oznacte.

— Pro spusténi dialogu kliknéte na tlacitko
Edit (Zpracovat).

A2 Edit Identifier:

Identifier:  |0CO2C820h

Name: EBS11 [Truck]

Obr. 8 Dialog pro zpracovani identifikatoru

— Zapiste do dialogu ID identifikatoru a
volné volitelné jméno.

— Pro ukonceni dialogu kliknéte na OK.

Tento postup muzete opakovat pro vSechny
poZadované zpravy CAN.

— Pro ukongeni také dialogu definice
identifikatoru kliknéte na OK.

WABCO 11



CAN-Viewer

Aplikace

4.9 Vytvoreni konfiguraéniho souboru s
vlastnim nastavenim

— Podle potfeby pfizplsobte zobrazeni
zprav CAN.

— Kliknéte na tlaCitko pro otevieni dialogu
| E ulozeni konfiguraéniho souboru.

— PrizpUsobte misto uloZeni a jméno
konfigura¢niho souboru.

— Pro ukonceni tohoto dialogu kliknéte na
tlaCitko Save (UloZzit).

Po ulozeni konfiguraéniho souboru se ztrati
informace pro rozkdédovani zprav CAN do textové
podoby.

4.10 Nacteni vlastniho konfiguraéniho
souboru

~. | — Kliknéte na tlacitko pro otevreni dialogu.
= |

— Vyberte poZadovany konfiguraéni
soubor.

— Pro ukonceni tohoto dialogu kliknéte na
tlaCitko Open (Otevrit).

CAN-Viewer spusti automaticky pfijem zprav CAN.

411 Zaznam a ulozeni protokolu se
zpravami CAN do souboru

Pokud CAN-Viewer jesté nepfijima zpravy CAN,

postupujte nasledovné:

— Pro spusténi rezimu nahravani kliknéte
na tlacitko.

— Pro rezimu nahravani kliknéte na tlacitko.

o

REC

o — Kliknéte na tlagitko pro ukonceni
STOP zaznamu..

Po ukon&eni zaznamu se automaticky otevie dialog
uloZeni souboru zaznamu.

— Vyberte slozku pro ulozeni a pojmenujte
soubor se zaznamem.

— Pro ukon¢eni tohoto dialogu kliknéte na
tlacitko Save (UlozZit).

CAN-Viewer mlze zaznamenat pouze omezeny
= pocet zprav CAN. Aktualni stav paméti mlzete
vidét v okné programu vlevo dole (viz obr. 2).

Kdyz je pamé&” plna, zdznam se automaticky ukonci a
otevie se dialog pro ulozeni souboru zaznamu.

Prednastaveni poctu zprav CAN, které je mozné
zaznamenat, Ize zménit v menu Options/Settings
(Moznosti/Nastaveni) mezi 10.000 a max. 1.000.000.
Musi se zadat hodnota mezi 10 a 1.000.

Obsah zprav CAN se ulozi pouze jako hodnota a
= ne v textové podobé.

12 WABCO



Administrace CAN-Viewer
5 Administrace
5.1 Nastaveni programu
Zalozka (funkce) Popis

Sériové rozhrani

Aktualné zvolené rozhrani, popf. USB zafizeni

Zmenit port

Knihovna soubort

Slozka pro ¢&teni dat

Slozka pro zapis dat

MozZnosti programu

Program spoustét v maximalnim zobrazeni

Zobrazit pomocné texty (Bubblehelp)

Pocet zprav CAN pfi zaznamu
Udaje o uzivateli

Firma

Jméno uzivatele

Sérioveé dislo

5.2 Vytvoreni konfiguraéniho souboru
pro rozkédovani zprav CAN do

textové podoby

Pro vytvofeni konfiguraniho souboru plati nasledujici

zasady:

* Vytvofeni konfiguracniho souboru vychazi ze

syntaxe Windows soubor( INI.

« Radky komentait zadinaji stfednikem ; a tak jsou

pfi interpretaci souboru ignorovany.

¢ Architektura se sklada ze tfech pfislusné

oznacenych oblasti:

¢ [Filelnfo]: V této oblasti jsou informace o

konfiguraénim souboru.

Adaptace rozhrani na interface

Zobrazuje aktualné nastavené rozhrani, napf. COM1 nebo
USB

Zména rozhrani

Nastaveni cesty k adresarim pro praci se soubory
Slozka pro ¢teni dat pro nacéteni konfiguracnich souboru
Standardni slozka pro uloZeni soubor(

VSeobecné mozZnosti programu

Okno programu se spusti v rezimu celé obrazovky.

Pfi podrzeni ukazatele mySi nad tlagitkem se zobrazi text
napoveédy.

BlizSi popis viz kapitola 4.11
Udaje o uzivateli

Nazev firmy

Jméno registrovaného uZivatele

Sérioveé dislo

* [Config]: V této oblasti jsou udaje pro
konfiguraci sbérnice CAN. U standardnich
konfiguraci jsou texty s popisem.

* [ldentifier]: V této oblasti jsou vSechny udaje k
identifikatorGm CAN a u standardnich
konfiguraci pfipadné také popisy k interpretaci
dat CAN.

* Kazda oblast je popsana klicovymi slovy a
pfislusnymi hodnotami, oddélenymi rovnitkem =.
Pfitom je tfeba dbat pfesné na syntax, jinak se
konfigurace nemuze spravné nadist.

e Jako napovéda se mohou pouzit pfeddefinované
konfiguraéni soubory ze slozky pro ¢teni dat CAN-
vieweru.

WABCO 13
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5.2.1 Oblast [Filelnfo]

Klicové slovo Hodnota Popis
FileType CANLOGGERCONFIG Standardni
konfigurace
CANLOGGERUSERCONFIG | Vlastni
konfigurace

FileStructureVersion 1.0

Tabulka 3 - kliGova slova oblasti [Filelnfo]

Priklad:

[Filelnfo]

FileType = CANLOGGERCONFIG
FileStructureVersion= 1.0

5.2.2 Oblast [Config]

Klicové slovo Hodnota Popis
Name Volny text
Hint Volny text
Extldentifier 0 Standardni
identifikator (11
bitd)
1 RozSifeny
identifikator
(29 bith)
Pfenosova rychlost |0 125 kBit
1 250 kBit
2 500 kBit

Tabulka 4 - klicova slova oblasti [Config]

Priklad:

[Config]

Jméno =18011992 (2001)

Hint = rozhrani motorové - pfipojné vozidlo
Extldentifier =1

Pfenosova rychlost= 1

Vysvétleni

Popisuje, jestli se u tohoto konfiguraéniho
souboru jedna o standardni nebo vlastni
konfiguraci.

Toto Cislo pfedstavuje verzi uspofadani
souboru. Dosud existuje pouze verze 1.0.

Vysvétleni

Tento kli€¢ obsahuje text, ktery se v tlagitku
konfigurace zobrazuje v hlavnim dialogu.
Zohledriuje se pouze u standardnich
konfiguraci.

Text neni v tlacitku zalomeny a mél by byt
proto kratky (jednofadkovy).

Tento kli€¢ obsahuje text, ktery se v tlacitku
konfigurace zobrazuje v hlavnim dialogu a
zohledhiuje se pouze u standardnich
konfiguraci.

Text se zalamuje automaticky a proto mize
byt trochu delSi nez jméno.

Zde se udava, jestli se jedna standardni
(11 bit) nebo rozsifeny (29 bit) identifikator.

= Toto zadani je bezpodmineéné nutné.

Zde se nastavi pfenosova rychlost CAN.

= Toto zadani je bezpodmineéné nutné.
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5.2.3 Oblast [Identifier]

Uspofadani polozek je nasledujici:

IDxxx_ .

XXX je pofadove Cislo

(001...099).

Maximalné se podporuje 99

identifikatord.

Mezi Cislovanim sméji byt

mezery.

Usporadani parametr( identifikatord je nasleduijici:

IDxxx_Pyy .

Klicové slovo

IDxxx_Name

IDxxx_ID

IDxxx_Visible

IDxxx_Pyy_Name

IDxxx_Pyy_Visible

IDxxx_Pyy_ BytePos

yy je poradové Cislo (01...99).
Maximalné se podporuje 99

parametru.

Mezi Cislovanim sméji byt

mezery.

Hodnota

Volny text

Decimalné
nebo
hexadecima
Iné

0

Volny text

0
1

Celé ¢islo

Popis

Identifikator se
nezobrazi

Identifikator se
zobrazi

Parametr se
nezobrazi

Parametr se zobrazi

IDxxx_Pyy BCzzz -«

Usporadani bitového kddovani je nasleduijici:

zzz je pofadové Cislo
(001...256).

¢ Mezi Cislovanim nesmeji byt
mezery.

Vysvétleni

Toto zadani obsahuje nazev identifikatoru v
textové podobé. Pokud je toto jméno k dispozici,
zobrazi se v CAN-Viewer také béhem pfijmu

= Toto zadani neni bezpodminecné nutné.

Zde je zapsana hodnota identifikatoru. Ta se mlze
zadat bud decimalné nebo hexadecimalné.

= Toto zadani neni bezpodminecné nutné.

Na tomto misté se uvadi, jestli se ma nebo nema
identifikator béhem pfijmu zobrazovat..

Nazev parametru, jak se ma zobrazit. Toto zadani
je bezpodmine&né nutné.

Na tomto misté se uvadi, jestli se ma nebo nema
parametr béhem pfijmu zobrazovat.

Popis, v kterém datovém bitu zpravy CAN
parametr zacina. Pocitani zacina od 1.

= Toto zadani je bezpodmineéné nutné.

15
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Klicové slovo Hodnota Popis Vysvétleni
Popis, kolik datovych bitl parametr zahrnuje.
Pocitani zacina od 1.
IDxxx_Pyy ByteSize Celé cislo
Toto zadani neni bezpodmine&né nutné.
= Defaultni hodnota je 1.
Popis, na které pozici bitu parametr zac¢ina.
) Pocitani zac¢ina od 1.
IDxxx_Pyy_BitPos Celé &islo
= Toto zadani je bezpodmineéné nutné.
Popis, kolik datovych bitt parametr zahrnuje.
Pocitani zacina od 1.
IDxxx_Pyy_BitSize Celé Cislo

Zobrazeni je
koédované bity (ke
kazdé bitové
kombinaci se uloZi
text)

Zobrazeni jako

2 integralni hodnota
(cela gisla)
Zobrazeni jako

3 hexadecimalni
hodnota

Zobrazeni jakofloat (s
dvéma misty za
desetinnou ¢arkou)

Binarni zobrazeni
Y=C0*X+C1
Y=CO0*(X+C1)
Y=C0/(X+C1)+C2
Y=X/C0+C1
Y=(X+CO0)/C1
Y=(X+C0)/C1+C2
Y=C0*X

Y=X/CO0
Y=X+CO0
Y=X*C0/C1
Konstanta 1
Konstanta 2
Konstanta 3

IDxxx_Pyy_ShowType 1

N

IDxxx_Pyy_Formula

© 00 N O O b WON -0 O

IDxxx_Pyy Formula_CO
IDxxx_Pyy Formula_C1
IDxxx_Pyy Formula_C2

IDxxx_Pyy_BCzzz_Value

IDxxx_Pyy_BCzzz_Text
IDxxx_Pyy_MinVal

Volny text
Minimalni hodnota

IDxxx_Pyy_MaxVal Maximalni hodnota

Tabulka 5 - kliC¢ova slova oblasti [Identifier]

= Toto zadani je bezpodminecné nutné.

Popis, jak se zobrazuje parametr.

Hodnoty parametrd mohou byt pfed zobrazenim
jesté prepocitany.
Toto zadani je bezpodmineéné nutné. Pokud
= neni k dispozici, nedojde také k zadnému
prepodtu.

Pro pfepocCet pomoci vzorce |ze zde ulozit tfi
mozné konstanty.

Pro zobrazeni kddované bity se zde ulozi hodnoty.

Pfitom je xxx pofadove Cislo. Pro toto €islo se musi
také ulozit text.

Text pro pfisluSnou hodnotu.

Minimalni a maximalni hodnoty vypodcitanych
parametru. Je-li vypocitana hodnota mimo toto
rozmezi zobrazi se v CAN-Viewer: ,s.n.v.“
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Priklad (identifikator s dvéma parametry):

[Identifier]

IDO01_Name

ID001_ID

ID001_Visible
ID0O01_P01_Name
ID001_PO01_Visible
IDO01_P01_BytePos
ID0O01_PO01_ByteSize
ID001_PO01_BitPos
ID0O01_PO01_BitSize
ID001_P01_ShowType
ID0O01_P01_BCO001_Value
ID0O01_P01_BCO001_Text
ID0O01_P01_BC002_Value
ID0O01_P01_BC002_Text

ID001_P02_Name
ID001_P02_Visible
ID001_P02_BytePos
ID001_P02_ByteSize
ID001_P02_BitPos
ID001_P02_BitSize
ID001_P02_ShowType
ID001_P02_BC001_Value
ID001_P02_BCO001_Text
ID001_P02_BC002_Value

= EBS11 (Truck)
= 201508896
=1

= Vehicle ABS

1

assive, but installed

1
1
1
2
1
0
p
1
active

ehicle retarder control

|1 | {1 1 | A | I [ B ||
O_\l\)w_\_\_\<

I

- T
Q
7]
@,
<
(0]

ID001_P02_BC002_Text= active

WABCO
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6 CAN-Viewer

Dalsi informace ke sbérnici CAN

6

6.1 Metoda prenosu

Sbérnice CAN je provedena bud z médénych vodici
nebo ze sklenénych vldken. Pro rychly pfenos dat mezi
fidicimi jednotkami se pouZiva sbérnicovy systém
CAN. Sbérnice CAN pracuje na principu "Multi Master":
Vice Fidicich jednotek se stejnym opravnénim

(= ucastnici sbérnice) je diky topologickému
usporadani vzdjemné propojeno..

U médénych vodi¢u pracuje sbérnice CAN s
rozdilovymi signaly. Ma normalné tfi vodice:
CAN_HIGH

CAN_LOW

CAN_GND (kostra)

CAN_LOW obsahuje komplementarni droven
CAN_HIGH proti kostfe. Tim se potla¢i synchronni
poruchy, protoZe rozdil zGistava stale stejny.

K pfenosu dat dochazi tak, Ze jeden bit, v zavislosti na
stavu pusobi na sbérnicové vedeni dominantné nebo
recesivné. Dominantni pfepisuje pfitom recesivni.

Dalsi informace ke sbérnici CAN

6.2 Prenosovy vykon a délka vedeni

U sbérnice CAN se rozliSuje mezi sbérnici High-speed
a Low-speed. U sbérnice Highspeed je maximalni
pfenosova rychlost dat 1 Mbit/s, u sbérnice Low-speed
125 kBit/s.

Maximalni (teoreticka) délka vodiCe je napf. u 1 Mbit/s
40 m, u 500 kBit/s 100 m a u 125 kBit/s 500 m.
Maximalni hodnoty spo ivaji v tom, Ze asovy interval,
b&hem kterého je signal na sbérnici (bitovy Cas, bit/
sekunda) je tim krat8i, ¢im vy33i je pfenosova rychlost.
S vétsi délkou vodiCe se prodluzuje i €as, ktery
potfebuje signal nez se dostane na konec sbérnice.
Proto doba, po kterou je signal na sbérnici, nesmi byt
krat8i nez doba kterou signal potiebuje, aby se mohl
byt pfenesen.

Maximalni pocet u€astnikd na fyzikalni arovni zavisi na
pouzivanych modulech provozovatell sbérnic. U
béznych moduld je moznych 32, 64 nebo az 110

(s omezenim az 128) ucastnikd na jeden vodic.

IR

CAN-Bus Power Train

l |

Aplikace X3

Ovladani svétel

[

Aplikace X2

Podvozek

Aplikace X1

& T"
[[ v V a[ V
| CAN-Bus Chassis & Safety | [ CAN-Bus XXX |

[ Gatoway |
g

[ Diagnostické pfipojeni |
K-vedeni

/ g s g
E=EEEE) | Gateway | Gateway | Gateway
3 I 3 I
| Sbérnice CAN vozidla ]
[

Obr. 9 PFiklad struktury sbérnice CAN
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CAN-Viewer

6.3 Indentifikator objektu

Identifikator objektu oznaduje obsah zpravy, ne pfistroj.
Napfiklad maze byt v méficim systému pfifazen
parametrdm teplota, napéti, tlak vzdy jeden vlastni
identifikator. Pfijemci rozhoduji na zakladé
identifikatoru, jestli dana zprava pro né je nebo neni
relevantni. Navic identifikator objektu slouzi také pro
stanoveni priority zprav.

Specifikace definuje dva razné formaty identifikatoru:

* 11-"bitovy identifikator, zvany také ,Base frame
format®.

e 29-"bitovy identifikator, zvany také ,Extended frame
format®.

Jeden Ucastnik na sbérnici mize byt pfijemcem nebo
odesilatelem zprav s libovolnym poétem identifikatord,
ale obracené k jednomu identifikatoru smi byt pfifazen
vzdy jen jeden odesilatel (aby fungovalo arbitrovani).

6.4 Arbitrovani (vyjednani pristupu
médii), priorita

PFistup na sbérnici se feSi bezztratové pomoci
arbitrovani po bitech (pokud mozna rovnopravné
pfidéleni zdrojd na jednotlivé pfistroje) na zakladé
identifikator( posilanych zprav. Proto kazdy vysilaé
kontroluje sbérnici, zatimco prave vysila identifikator.
Vysilaji-li dva u€astnici sou€asné, prepise prvni

bit druhého ucastnika, ktery toto rozpozna a ukonci
svUj pokus o pfenos, aby mohla byt pfenesena data
druhého ucastnika. Kdyz pouziji oba u€astnici stejny
identifikator, vytvofi se ramec chyby (Error-Frame) (viz
kapitola 6.5 Usporadani ramce). Proto norma
doporucuje, aby se jeden identifikator pouzival
maximalné jednim ucastnikem.

Timto procesem je také zajiSténa hierarchie zprav mezi
"vzdy" odeslana na sbérnici. Zpravam s pfenosem
kritickym na Cas Ize tedy pfidélit identifikator s vySsi
prioritou (= nizké ID napf. 0) , aby se zajistila pfednost
pfi jejich pfenosu. Pfesto nelze ani u zprav s vysokou
prioritou pfedem presné urcit Cas odeslani
(nedeterministicky postup).

6.5 Usporadani ramce

Existuji ¢tyfi rizné druhy ramc( (frames):

data frame Slouzi pro pfenos aplikacnich dat

(8 oktet)

slouzi pro pozadavek na datovy
ramec od jiného ucastnika

remote frame
error frame Signalizuje vS§em ucastnikiim
zZjisténou chybu v pfenosu
overload frame | slouZi jako nucena pauza mezi
datovym ramcem a ramcem

dominantni bit jednoho G&astnika oba, tedy i recesivni remote
Recesivni
11 11 11111 4 0...64 15 14141 7 3
Dominantni
=
o |® 2 x )
n | € o [}
> » | O a o e
s |82 2 g [o]|B]|s
-— C B
ol T |2|8|lo| © S |Z|e|=| g
E| & o | X |c > o 2 olsls c
© = Sl |© @] o n ® © o
“|1 3 |lolsl2]| S < 2133 | < e |2
Sl 2 |B|E|lS| = 2 S |88y |S | E |=
= o Elc|N = = c =12 |2 ge] o %)
Y [e) [OlN KN O] ‘O © ©) Ol o| o c = S
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Obr. 10  [datovy rdamec CAN s 11 bitovym identifierem (zdroj: www.wikipedia.de - Die freie Enzyklopadie)
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